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编写说明

1.专业课课程编号为 11位，编号方式为：

年份代码（后 2位）学科代码（6位）+课程类别（B/C/D）+课

程序号（2位）。B为专业学位课；C为专业选修课；D为补修课。

2．授课方式主要为“面授讲课”、“实践”、“面授、实验”、“讨

论”、“面授、讨论”、“自学”等方式。

3．考核方式为“笔试”（含闭卷、开卷）、“口试”、“提交报告”

（含总结、综述、心得体会等）、“课程论文”、“考查”（含检查

读书笔记、实验或上机等情况）5种方式。

4.封面“适用于 XXX”指的是对应二级学科。

5.课程类别：公共学位课/专业基础课/专业必修课/选修课/补修课。

6.教材与参考书目的录入顺序为作者名，书名，出版单位，出版时间。

7.“培养单位名称”为培养方案制定单位名称，应填写全称。

8.装订要求：A3纸正反打印，中缝装订。



智能系统与工程硕士学术学位研究生培养方案

（专业代码：140503 授 工学 学位）

一、培养目标

本学科培养具备良好的政治思想和职业道德素养，掌握

坚实的智能科学与技术的基础理论和系统专门知识，具备从

事智能感知与器件、智能检测与控制等领域人工智能关键方

法和技术研究的复合型、应用型的高层次专门人才。

1.政治素养。具备良好的政治思想素养和职业道德素

养，深入学习并深刻领会中国特色社会主义理论体系，坚决

贯彻执行党的基本路线、方针、政策，严格遵守国家法律法

规，具有良好的职业操守和敬业精神，德智体全面发展。

2.知识水平。掌握智能科学与技术基本理论和方法，学

习智能科学、优化理论、智能信息感知技术、机器学习、深

度学习、人机混合智能等方面的相关理论和知识，具备从事

智能感知与器件、智能检测与控制等领域人工智能应用研究

的能力。

3.科研能力。紧密追踪与把握智能科学与技术发展的前

沿理论，能够利用互联网、电子文献数据库获取专业知识和

研究方法，具备对获取的人工智能知识进行科学总结和信息

提取能力，具备人工智能方法创新、人工智能技术创新能力，

能够将获取知识解决实际工程问题。

4.综合素质。具有从事智能科学与技术研究的思维能



力、创新能力、决策能力、执行能力、交流能力、组织协调

能力等，具备良好的写作能力和表达能力，能够应用母语和

英文以书面和口头方法进行学术交流。

二、培养方向

1.智能感知与器件：融合传感器技术、智能算法、微电

子器件设计等多学科的交叉领域，通过器件创新实现对物

理、化学、生物等信息的精准感知，并结合智能处理技术赋

予系统自主决策能力。

2.智能检测与控制：融合检测技术、智能算法、控制理

论等多学科的交叉领域，通过动态信息获取与智能决策，实

现对系统或对象的精准调控，形成“检测—分析—控制”的

闭环技术体系。

三、学习年限与培养方式

本学科硕士研究生基础学制为 3 年，最长学习年限为 6

年。

培养方式为课程学习、实践活动和学位论文相结合方

式。实行导师负责制，采取导师个别指导和导师组集体培养

相结合的方式进行，对研究生培养进行全过程指导。

四、课程设置及学分要求

应修 32 学分，其中学位课程 19 学分，选修课程 7 学分，

学术活动 3 学分，实践活动 2 学分，“五育”活动 1 学分。

五、学术成果



研究生在校期间以学生第一作者、或学生第二作者且导

师为第一作者身份，发表 SCI/EI 期刊论文、CSCD 中文期刊

论文或学院认定的高水平期刊或会议论文；或作为第一发明

人或第二发明人（导师为第一发明人）获得授权国家/国际

发明专利 1 项；或获得中国国际大学生创新大赛、“挑战杯”

大学生课外学术科技作品竞赛、中国研究生创新实践系列大

赛等学院认定的高水平竞赛。鼓励研究生在中国科协、中国

人工智能学会、中国计算机学会推荐的智能科学与技术及相

关科学高水平期刊和学术会议上发表学术论文。

六、学位授予

工学硕士学位。



课程设置一览表

课程

类别
课程编号 课程名称

学

分

学

时

开课

学期

教学

方式

考核

方式

备

注

学

位

课

程

公

共

学

位

课

000000A09 中国特色社会主义理论与实践研究 2 36 1 讲授、讨论 笔试

000000A03 自然辩证法 1 18 2 讲授、讨论 笔试 理科

000000A16 研究生英语（上） 2 36 1 讲授 笔试

000000A17 研究生英语（下） 2 36 2 讲授 笔试

专

业

学

位

课

25140500B01 人工智能理论 3 54 1 讲授 笔试

25140500B02 最优化理论与方法 3 54 1 讲授 笔试

25140500B03 随机过程与时序数据分析 2 36 2 讲授、讨论 笔试

25140503B01 智能传感技术 2 36 1 讲授、讨论 笔试

25140503B02 智能检测技术 2 36 2 讲授、讨论 笔试

非

学

位

课

程

选

修

课

25140500C01 智能科学与技术前沿 1 18 1 讲授、讨论 提交报告

25140500C02 职业道德与学术伦理 1 18 2 讲授、讨论 提交报告

25140500C03 科技文献检索 1 18 1 讲授、讨论 提交报告

25140503C01 深度学习应用 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

智能

感知

与器

件

25140503C02 智能控制技术 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C03 机器学习 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C04 高级嵌入式系统设计 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C05 计算机视觉与模式识别 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C06 传感器原理与设计 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C07 智能控制理论与算法 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

智能

检测

与控

制

25140503C08 高级嵌入式系统设计 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C09 先进控制理论 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C10 深度学习应用 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C11 物联网技术应用 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503C12 复杂系统建模与优化 2 36 2 讲授、讨论 提交报告

补

修

课

25140503D01 算法设计与分析 - 36 2 讲授、讨论 提交报告 只记

成绩

不记

学分

25140503D02 数字图像处理 - 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503D03 现代控制理论 - 36 2 讲授、讨论 提交报告

25140503D04 傅里叶分析 - 36 2 讲授、讨论 提交报告

实践

环节

学术活动 3 4
考核合格记

学分
实践活动 2 4

“五育”活动（德智体美劳） 1 1W 2
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